
南京凌鸥创芯电子有限公司

两轮车方案双驱版介绍



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

01



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

02



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯
全功能参考原理图03



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

04



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

04



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

04



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

04



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

05



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

05



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

05



围绕产业链 · 打造创新链凌鸥创芯

功能参数

• Hall位置自校正算法，解决10度以内的机械安装偏移
• 控制模式：有霍尔FOC正弦控制
• 过流保护，过压保护，欠压保护，堵转保护
• 三档限速，定速巡航，EABS刹车，防盗

使用范围

• 输入电压：48/60/72V
• 最大连续工作电流：17A/28A
• 电机：PMSM电机

电动自行车控制器1.

特点优势

• 电机通配度99%以上，无需调整程序
• 优秀的空载运行噪声，高速运行电流波形无抖动
• 任意电机二次转把无响声
• 可以任意匹配MOS管，无需调整程序
• 首创换相防盗，减小发热，较小功耗，有效保护控制器

06 成功案例
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功能参数

• Hall位置自校正算法，解决10度以内的机械安装偏移
• 控制模式：有霍尔FOC正弦控制
• 过流保护，过压保护，欠压保护，堵转保护
• 限速，定速巡航，线性刹车控制，刹车电能回收

使用范围

• 输入电压：24/36/48V
• 最大连续工作电流：15A/20A
• 电机：PMSM电机

滑板车控制器2.

特点优势

• 电机通配度99%以上，无需调整程序
• 优秀的空载运行噪声，高速运行电流波形无抖动
• 任意电机二次转把无响声
• 可以任意匹配MOS管，无需调整程序
• 纯电刹制动距离可以做到7米之内

06 成功案例
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MCU选型表07

Product 主频
(Hz) Bit DSP Flash 

(KB)
RAM
(KB) Package Operating 

Voltage 预驱 CMP ADC UART OPA 典型应用

LKS32MC45
3RCT8

192
M 32

三角函数/
开平发 256 40 LQFP64 3.3V No 6 18-

channel 3 6 双电机控制
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完备供应链和严格品控

IC设计 晶圆制造 封装测试
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静电测试报告/ROHS报告

华天
万年芯



江苏省南京市经济技术开

发区兴智科技园B栋15层
http://www.linkosemi.com

创芯驱动，领航电控未来！

正直诚信！利他共赢！成长超越！


