
基于LKS32MC07x的割草机
&吹草机解决方案
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➢ 顺逆风启动

➢ SLVC启动

➢ 初始位置检测

➢ 电流环、速度环、功率环控制

➢ 单、双、三电阻、MOS内阻拓扑结构采样

➢ 硬/软件过流、过压保护机制

➢ 快速启动

➢ 软刹车

➢ 母线限流

平台简介01

调试分析工具

主要功能

凌鸥创芯针对电动工具应用，如割草机、
吹草机行业应用，基于高集成度，性能
优异, 高可靠性的LKS32MC07系列型
MCU, 配合性能稳定的电机控制算法, 支
持电动工具的FOC控制策略, 提供全面且
高性能的割草机&吹草机解决方案

方案概述
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方案特点02

六脉冲定位

➢ 采用基于磁饱和效应的六脉冲定位法进行初始位置检测

➢ 定位后可直接进入闭环运行

➢ 支持大转矩启动

➢ 特别适用于凸极效应较为明显的电机

不同位置检测效果
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方案特点02

顺逆风启动

➢ 反电势电路/观测器顺逆风检测

➢ 切换平稳无抖动

停机后检测的角度
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方案特点02

多种停机方式可选 ➢ 关MOE/短下管/零电流/软刹车

关MOE 短下管

零电流 软刹车
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方案特点02

堵转快速启动

观测器快速收敛，堵转不发散

轻松应对园林工具大负载卡死的工况
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附录：原理图设计
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1.电位器引脚定义更改
2.U相驱动电路20K电阻改10K；

3.LDE灯及贴片电解电容封装修改

4.LKS560改LKS570，LKS620改LKS621
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